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TA-Slider 1600

Servomotoare configurabile digital pentru toate sistemele de control,
cu sau fara comunicare BUS. Gama larga de posibilitati de configurare
ofera o flexibilitate inalta pentru adaptarea parametrilor in cadrul
aplicatiilor. Intrarea digitala complet programabila, releele si reglare
cursei maxime a vanei, ofera noi oportunitati pentru control hidraulic i

echilibrare avansate.

Caracteristici principale

> Configurare comoda si fiabila
Se poate personaliza integral prin
smartphone si Bluetooth cu TA-
Dongle.

> Complet configurabil
Peste 200 de optiuni de configurare
permit configurarea semnalelor de
intrare si de iesire, a intrarii digitale,
a releelor, caracteristicilor si a altor
parametri.

> Diagnosticare usoara
Tnregistreaza ultimele 10 erori pentru
a permite gasirea rapida a erorilor de
sistem.

> Conexiuni perfecte
Comunicare cu cele mai utilizate
protocoale BUS.

Descriere si specificatii tehnice

Functii:

Control proportional

Control in 3 puncte

Control ON/OFF

Actionate manuala

Detectarea cursei

Indicarea modului de functionare, a starii
si a pozitiei

Semnal de iesire V c.c.

Configurarea limitarii cursei

Configurarea pozitiei minime

Protectie impotriva blocarii vanei
Detectarea colmatarii vanei

Pozitie de siguranta in cazul aparitiei unei
erori

Diagnosticare/jurnal inregistrare erori
Intarziere de pornire

Versiunea Plus:

Cu placa optionala de comunicatii BUS

+ ModBus sau BACnet

Placa optionala de relee

+ 1 intrare digitala, max. 100 Q, cablu de
max. 10 m sau cablu ecranat.

+ 2 relee, max. 5 A, 30V c.c./250 V c.a.
sarcina rezistiva

+ Semnal iesire in mA

Alimentare electrica:
24V c.a./Vc.c. £15%.
100-240 V c.a./ +10%.
Frecventa 50/60 Hz +3 Hz.

Putere consumata:

24V c.a/Nc.c.:

in functionare: < 11,5 VA (V c.a.); < 5,7 W
Vc.c)

in asteptare: < 1,1 VA (V c.a.); < 0,5 W
Vc.c)

100-240 V c.a.:

in functionare: < 11,8 VA (V c.a.)

in asteptare: < 1,7 VA (V c.a.)

Semnal de intrare:

0(2)-10V c.c.,, R 47 kQ.
Histerezis reglabil 0,1-0,5 V c.c.
Filtru de tensiune joasa 0,33 Hz.
0(4)-20 mA R 500 Q.
Proportional:

0-10, 10-0, 2-10 sau 10-2 V c.c.
0-20, 20-0, 4-20 sau 20-4 mA
Proportional — interval divizat:
0-5, 5-0, 5-10 sau 10-5V c.c
0-4,5, 4,5-0, 5.5-10 sau 10-5,5V c.c.
2-6, 6-2, 6-10 sau 10-6 V c.c.
0-10, 10-0, 10-20 sau 20-10 mA
4-12, 12-4,12-20 sau 20-12 mA
Proportional - sistem dual (pentru
comutarea sistemului):
0-3.3/6.7-10Vc.c,
10-6.7/3.3-0V c.c,
2-4.7/7.3-10V c.c sau
10-7.3/4.7-2V c.c.

Configurare implicita: Proportional
0-10Vc.c.

Semnal de iesire:

0(2)-10 V c.c. max. 8 mA, min. 1,25 kQ.
Versiunea Plus: 0(4)-20 mA, max. 700 Q.
Interval: Consultati ,Semnal de intrare”.
Configurare implicita: Proportional
0-10Vc.c.

Caracteristica:

Lineara, EQM 0,25 sau EQM 0,25
inversata.

Configurare implicita: Lineara.

Viteza de reglare:
3,4,6,8, 12 sau 16 s/mm
Configurare implicita: 3 s/mm

Forta de actionare:
1600 N

Temperatura:

Temperatura mediu: 0°C — +120°C
Mediu de functionare: 0 C — +50 C
(5-95%RH, fara condensare)

Mediu de depozitare: -20°C — +70°C
(5-95%RH, fara condensare)

Clasa de protectie:
IP54 (in orice directie)
(conform EN 60529)
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Clasa de protectie electrica:

(conform EN 61140).

100-240V c.a.: Clasa .

24V c.a./V c.c.: Versiunea Plus echipata
cu placa de relee optionald, clasa .
Toate celelalte versiuni, clasa a lll-a
tensiune foarte joasa.

Cursa:

Max. 33 mm

Detectare automata a cursei vanei
(cursei).

Nivel de zgomot:
Max. 40 dBA

Greutate:
1,6 kg

Racordarea la vana:

Racordarea vanei se face cu doua
suruburi M8, iar racordarea axului se face
rapid.

Material:
Carcasa: PBT
Suport: Al EN44200

Culoare:
Portocaliu RAL 2011, gri RAL 7043.

Marca;j:

IMI TA, denumire produs, cod articol si
specificatii tehnice.

Descrierea indicator LED.

Certificare CE:
LV-D. 2014/35/EU: EN 60730-1, -2-14.

EMC-D. 2014/30/EU: EN 60730-1, -2-14.

RoHS-D. 2011/65/EU: EN 63000.

Standardul produsului:
EN 60730
(pentru zone rezidentiale si industriale)

Cablu:

Sectiune*: 0,5-2,0 mm?

Clasa protectie: HO5VV-F sau similar
Clasa protectie lll: LiYY sau similara

*) Nota: Sectiune conductorului trebuie
selectata tindnd seama de consumul
servomotorului si lungimea conductorului,
astfel incat curentul la bornele
servomotorului sa nu scada sub

20.4 Vc.a./Nc.c. (24 Vc.a./Nc.c. minus
15%).

In cazul comenzi in curent Vc.c. a
servomotoarelor cu alimentare

24 \Vc.a./Vc.c., caderea de tensiune
prin conectorul neutru trebuie sa fie mai
mica decat histerezisul selectat pentru
semnalul de comanda.
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Functionare

Reglare

Servomotorul poate fi reglat prin intermediul aplicatiei HyTune
(iOS versiunea 8 sau o versiune ulterioard, sau iPhone 4S sau
o versiune ulterioara, Android versiunea 4.3 sau o versiune
ulterioard) + dispozitivul TA-Dongle, cu sau fara alimentarea
servomotorului.

Configurarea poate fi stocata in TA-Dongle pentru configurarea
similara a unuia sau mai multor servomotoare. Conectati TA-
Dongle la servomotor si apasati butonul pentru configurare.
HyTune poate fi descarcata din App Store sau din Google Play.

Reglarea parametrilor pentru comunicatia Bus
Configurarea parametrilor retelei Bus, cum ar fi adresa, rata
de transfer, paritate si altele, trebuie realizate utilizand aplicatia
HyTune + TA-Dongle, chiar daca servomotorul este alimentat
electric sau nu.

Pentru mai multe informatii consultati documentatia de
implementare a protocolului de comunicare.

Actionarea manuala

Cu imbus de 5 mm sau cu ajutorul dispozitivului TA-Dongle.
Observatie: Este necesara alimentarea cu tensiune atunci cand
se utilizeaza TA-Dongle.

Indicator pozitie
Pozitia servomotorului este indicata mecanic pe suportul din
aluminiu.

Calibrare/cursei
Conform configurarii selectate din tabel.

Tip calibrare La pornire |Dupa actionarea
manuala
Ambele capete de cursa (complets) g J
Un capat de cursa (rapida) J NN
Niciun capat de cursa J
) Implicit
Observatie: Calibrarea poate fi repetata automat lunar sau
saptamanal.

Configurare implicita: Oprita.

Configurarea limitarii cursei

Se poate limita cursa maxima a servomotorului la o valoare mai
mica sau egala decat cursa detectata.

Pentru unele vane TA/HEIMEIER poate fi selectata valoarea

Kvma/qmax'
Configurarea implicita: Cursa nu este limitata (100%).

4

Configurarea pozitiei minime

Servomotorul poate fi reglat astfel incat sa nu coboare sub o
cursa minima stabilita (cu exceptia calibrarii).

Pentru unele vane TA/HEIMEIER se poate alege si debitul minim
(qmin)'

Configurare implicita: fara configurarea pozitiei minime (0%)

Protectie impotriva blocarii vanei

Servomotorul va realiza un sfert din cursa totala si va reveni
la valoarea initiala daca nu primeste nicio comanda timp de o
saptamana sau o luna.

Configurare implicita: Oprita.

Detectarea colmatarii vanei

Daca actionarea se opreste inainte de atingerea valorii dorite,
servomotorul se retrage pentru a efectua o noua incercare.
Dupa trei incercari nereusite servomotorul va trece in pozitia de
siguranta configurata.

Configurare implicita: Pornita.

Pozitia de siguranta in cazul aparitiei unei erori

Pozitie ,extins complet” sau ,retras complet” cand survin
urmatoarele erori: alimentare slaba, semnal intrare intrerupt,
vana colmatata sau eroare de detectare a cursei.
Configurare implicita: Pozitie complet extins.

Diagnosticare/jurnal inregistrare erori

Ultimele 10 erori (alimentare slaba, semnal intrare intrerupt, vana
colmatatd sau eroare de detectare a cursei) sunt inregistrate
cronologic si pot fi citite utilizand aplicatia HyTune + dispozitivul
TA-Dongle. Erorile inregistrate in jurnal vor fi eliminate daca se
deconecteaza alimentarea electrica.

intarziere de pornire

Servomotorului i se poate selecta o intarziere de pornire dupa o
intrerupere a alimentarii electrice (de la 0 la 1275 sec). Aceasta
functie este folositoare in cazul utilizarii unui regulator electronic
ce necesita un timp mare de repornire.

Configurare implicita: O secunde

Versiunea Plus:

Interfetele de conectare pentru comunicatiile BUS
- RS485; BACnet MS/TP, Modbus/RTU
- Ethernet; BACnet/IP, Modbus/TCP

Intrare digitala

Daca intrarea digitala este deschisa, servomotorul va trece

la o cursa configuratad, se va schimba intre doua limitari de
cursa stabilite sau se va duce la cursa maxima indiferent de
limitarile impuse pentru spalarea vanei. Consultati si "Detectarea
comutarii sistemului”.

Configurare implicita: Oprita

Detectarea comutarii sistemului

Comutarea intre doua configurari de limitare a cursei prin
comutarea intrarii digitale sau folosind semnalul de comanda
proportional - sistem dual.

Pentru versiunea cu comunicatie Bus, comutarea sistemului
poate fi facuta prin reteaua Bus.



Indicator LED

Stare Verde
A %‘ — - e = || Complet retras (axul servomotorului) Pulsatie lunga - Pulsatie scurta
A4 E - em— = e | Complet extins (axul servomotorului) Pulsatie scurta - Pulsatie lunga

Pozitie intermediara

Pulsatii lungi

Tn miscare

Pulsatii scurte

Callibrare

2 pulsatii scurte

a4 / w Actionare manuala sau fara alimentare electrica Oprit
Descriere eroare Rosu
~N/= @ - - - Alimentarea electrica incorecta, curent slab 1 pulsatie
—@—%ﬁ - - Semnal intrare intrerupt (2-10 V sau 4-20 mA) 2 pulsatii
@ E\ @ mme ooe Vana colmatata sau corp strain in vana 3 pulsatii
E @ E @ mmeme oo Froare detectare cursa 4 pulsatii

Daca se detecteaza o eroare, clipeste LEDul rosu conform codurilor de mai sus, in timp ce LEDul verde clipeste alternativ.

Pentru informatii mai detaliate, consultati aplicatia HyTune + TA-Dongle.

Instalare

%

IP54

S

Nota!

>140 mm
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Schema de conexiuni electrice — Terminal/Descriere

Terminal Descriere

L24 Alimentare cu tensiune electrica 24 V c.a./V c.c.

M* Neutru pentru alimentarea cu tensiune electrica 24 V c.a./V c.c. si semnale

L Alimentare cu tensiune electrica 100-240 V c.a.

N Neutru pentru alimentare cu tensiune electrica 100-240 V c.a.

Y, Semnal de intrare pentru control proportional 0(4)-20 mA, 500 Q

Y, Semnal de intrare pentru control proportional 0(2)-10 V c.c., 47 kQ

X Semnal de iesire 0(4)-20 mA, rezistenta max. 700 Q

X, Semnal de iesire 0(2)-10 V c.c., max. 8 mA sau rezistenta min. sarcina 1,25 kQ

Dw Semnal de control in 3 puncte pentru extinderea axului servomotorului (24 V c.a./V c.c. sau 100-240 V c.a.)

Up Semnal de control in 3 puncte pentru retragerea axului servomotorului (24 V c.a./V c.c. sau 100-240 V c.a.)

B Conexiune pentru contact liber de potential (ex: detectare fereastra deschisa), max. 100 Q, max. 10 m de cablu sau cablu
ecranat

COMT1, COM2 | Contacte comune relee, max. 250 V c.a., max. 5 A @ 250 V c.a. la sarcina rezistiva, max. 5 A @ 30 V c.c. la sarcina rezistiva

NC1, NC2 Contacte normal inchise pentru releele 1 si 2

NO1, NO2 Contacte normal deschise pentru releele 1 si 2

*) Toate terminalele M sunt conectate in interior.

Schema de conexiuni electrice - 24 V

0(2)-10 Vc.c. 3-puncte
e[ [ Y[ %, ow]up| 4| [ [ o[ X [ow]up]
24 VAC/VDC ; B J
0 VAC/VDC Tl
é‘) gi2).10vDe 24 VAC/VDC - ! -
0(2)..10 VDC O VACADC
0(2)..10 VDC
0(4)-20 mA On-off
Lol MY, [V % Jow[up] L24[ M [¥i | Vo[ %, [ow]up]
24 VAC/VDC ("T
0 VAC/VDC \ |
é,) 0(4).20 mA 24 VACAVDC Ll
0(2)..10 VDC 0 VACAVDC
0(2)..10 VDC

24V c.a./c.c., functioneazad numai cu transformator de siguranta, conform EN 61558-2-6.



Schema de conexiuni electrice — 100-240 V

0(2)-10 Vc.c.

0 VAC/VDC

QN

% [ owos] | [t w owlue] |G

)|

0(2)..10 VDC

0(2)..10 VDC

A 100-240 VAC

PE

|||—

0(4)-20 mA

0 VAC/VDC

Ol

|

M]v [V [ X oadve] | [LTn owlue] [
|

0(4)..20 mA

0(2)..10 vDC

fii 100-240 VAC

PE

L

3-puncte

0 VAC/VDC

QN

©

% [ ouoe] | [LTw [owlup] [@
|

0(2)..10 vDC

| {‘

fii 100-240 VAC

PE

|||—

On-off

0 VAC/VDC

QNN

w4 W] | [ foulu] [©

0(2)..10 vDC

fji 100-240 VAC

PE

|||—

24V c.a./c.c., functioneazad numai cu transformator de siguranta, conform EN 61558-2-6.
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Schema de conexiuni electrice - Releu (numai pentru versiunea Plus)

Placa optionala de relee

8 | |71 |71
o T %] | FETETEFT TS

| @ ok
= !
{(B)—04.20mA [ &
0 VAC/VDC* |

_________ ol N . ) g
) Neutru tensiune joasa.

PE **) Este necesara impéaméantare.

L

Schema de conexiuni electrice - Comunicare BUS (numai pentru versiunea Plus)

Placa optionala de comunicare Ethernet Placa optionala RS 485
BACnet/IP, Modbus/TCP BACnet MS/TP, Modbus/RTU

Rl 45
A | B [GND| A’| B’
A
Ethernet

@

RS 485

[0)
=2
o

A | B [GND| A’| B’

| a

L

RS 485
RS 485

GND GND

Observatie: Terminalele A, B, A, B’ si GND sunt izolate de
toate celelalte terminale.



Articole
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208,7

260,7

140

211,1

287,3

TA-Slider 1600
Semnal intrare: 0(2)-10 Vcc, 0(4)-20 mA, 3-puncte, on-off

Alimentare electrica

Cod articol

24V c.a/Nc.c.

322228-10110

100-240V c.a.

322228-40110

TA-Slider 1600 Plus
Semnal intrare: 0(2)-10 Vcc, 0(4)-20 mA, 3-puncte, on-off

Cu intrare digitala, relee, semnal iesire mA

Alimentare electrica

BUS

Cod articol

24V c.a./NVc.c.

322228-10219

100-240V c.a.

322228-40219

Cu comunicare BUS (fara intrare digitala, relee, semnal iesire mA)

Alimentare electrica BUS Cod articol

24V c.a/Nc.c. Modbus/RTU RS 485 322228-12210
BACnet MS/TP RS 485 322228-13210
Modbus/TCP Ethernet 322228-14210
BACnet/IP Ethernet 322228-16210

100-240 V c.a. Modbus/RTU RS 485 322228-42210
BACnet MS/TP RS 485 322228-43210
Modbus/TCP Ethernet 322228-44210
BACnet/IP Ethernet 322228-46210

Cu comunicare BUS, intrare digitala, relee, semnal iesire mA

Alimentare electrica BUS Cod articol

24V c.a/Nc.c. Modbus/RTU RS 485 322228-12219
BACnet MS/TP RS 485 322228-13219
Modbus/TCP Ethernet 322228-14219
BACnet/IP Ethernet 322228-16219

100-240V c.a. Modbus/RTU RS 485 322228-42219
BACnet MS/TP RS 485 322228-43219
Modbus/TCP Ethernet 322228-44219
BACnet/IP Ethernet 322228-46219
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Echipamente suplimentare

TA-Dongle
Pentru comunicare prin Bluetooth cu aplicatia HyTune, transferul configurarilor si actionare manuala.

Cod articol
322228-00001

Accesorii

Preincalzitor de tija

Include extensia de tija si suruburi mai lungi.
Functionare de la -10 °C.

Alimentare electrica 24 Vc.a. +10%, 50/60 Hz +5%.
Putere P, aproximativ 30 W.

Curent 1,4 A.

Temperatura la suprafata maxim 50 °C.

Pentruvana DN L H w D Cod articol
146 49 70 30

KTM 512 65-125 322042-81401

TA-Modulator  65-200 322042-80010

Produsele, textele, fotografiile, graficele si diagramele din acest document pot fi supuse modificarii
de catre IMI Hydronic Engineering fara o notificare prealabila sau fara explicarea motivelor. Pentru

| M | Hydronic informatii actualizate despre produsele si specificatiile noastre, va rugdm vizitati www.imi-hydronic.ro.
Engineering TA-Slider 1600 RO ed.2 08.2023



