TA-Slider 500

BACnet/Modbus

Servomotoare

Servomotor liniar proportional configurabil digital
pentru comunicare Bus cu BACnet MS/TP sau
Modbus RTU — 500/300 N
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Engineering



IMI TA / Servomotoare / TA-Slider 500 BACnet/Modbus

TA-Slider 500

BACnet/Modbus

Servomotor configurabil digital pentru comunicare Bus cu BACnet MS/TP
sau Modbus RTU, cu o0 gama larga de posibilitati de reglare ofera
flexibilitate Tn adaptarea la conditiile intalnite la locul de montaj. Intrarea
digitala complet programabild, iesiri pe releu si reglare cursei maxime
a vanei, ofera noi oportunitati pentru control hidraulic si echilibrare

avansata.

Caracteristici principale

> Configurare comoda si fiabila
Se poate personaliza integral prin
smartphone si Bluetooth cu TA-Dongle.

> Complet configurabil
Peste 200 de optiuni de configurare
permit configurarea semnalelor de
intrare si de iesire, a intrarii digitale,
a releelor, caracteristicilor si a altor
parametri.

> Diagnosticare usoara
Tnregistreaza ultimele 10 erori pentru
a permite gasirea rapida a erorilor de
sistem.

> Copierea rapida a parametrilor
reglati
Configurarea unui servomotor poate fi
copiata rapid de pe TA-Dongle pe alte
servomotoare TA-Slider.

Descriere si specificatii tehnice

Functii:

Control proportional

Actionate manuala (TA-Dongle)
Detectarea cursei

Indicarea modului de functionare, a starii
si a pozitiei

Configurarea limitarii cursei

Configurarea pozitiei minime

Protectie impotriva blocarii vanei
Detectarea colmatarii vanei

Pozitie de siguranta in cazul aparitiei unei
erori

Diagnosticare/jurnal inregistrare erori
Intarziere de pornire

Versiunea BACnet/Modbus:

+ 1 intrare digitald, max. 100 Q, cablu de
max. 10 m sau cablu ecranat.

+ 2 intrari analogice pentru senzor de
temperatura Pt1000.

Versiunea BACnet/Modbus R24:

+ 1 intrare digitald, max. 100 Q, cablu de
max. 10 m sau cablu ecranat.

+ 2 intrari analogice pentru senzori de
temperatura Pt1000.

+ 1 releu, max. 2A, 30 V c.a./V c.c.
sarcina rezistiva.

Alimentare electrica:
24V c.a./Vc.c. £15%.
Frecventa 50/60 Hz +3 Hz.

2

Putere consumata:

in functionare: < 3.0 VA (V c.a.);
<15WVc.c)

In asteptare: < 1.5 VA (V c.a.);
<0.75W (Vc.c)

Semnal intrare:

Folosind BACnet/Modbus sau folosind
modul de control hybrid;
0(2)-10Vc.c., R 47 kQ.

Histerezis reglabil 0,1-0,5 V c.c.

Filtru de tensiune joasa 0,33 Hz.
Proportional:

0-10, 10-0, 2-10 sau 10-2 V c.c.
Proportional — interval divizat:

0-5, 5-0, 5-10 sau 10-5 V c.c.

0-4.5, 4.5-0, 5.5-10 sau 10-5.5V c.c.
2-6, 6-2, 6-10 sau 10-6 V c.c.
Proportional - sistem dual (comutarea
sistemului):

0-3.3/6.7-10Vc.c.,

2-4.7/7.3-10V c.c,,

0-4.5/5.5-10V c.c. sau
2-5,5/6.5-10V c.c..

Configurare implicita: Prin reteaua
BACnet/Modbus. Daca se allege modul
de functionare Hybrid, intrarea analogica
implicita este Proportional 0-10 V c.c.

Semnal iesire:
Prin reteaua BACnet/Modbus.

Caracteristica:
Lineara, EQM 0,25 sau EQM 0,25 inversata.
Configurare implicita: Lineara.

Viteza de reglare:
4 sau 6 s/mm.
Configurare implicita: 4 s/mm.

Forta de actionare:
Push 500 N
Pull 300 N

Temperatura:

Temperaturd mediu: max. 120°C
Mediu de functionare: 0°C — +50°C
(56-95%RH, fara condensare)

Mediu de depozitare: -20°C — +70°C
(5-95%RH, fara condensare)

Clasa de protectie:
IP 54 (in orice directie)
(conform EN 60529)

Clasa de protectie electrica:
(conform EN 61140)
I (SELV)
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Cablu:

Cabluri prefabricate livrabile separat
(vedea Echipamente suplimentare).

Tip LiYCY 5x0.34 mm? (cablurile A si B) si
tip LiYY 6x0.34 mm? (cablu C).

Cablu fara halogen, clasa de protectie la
incendiu B2 - s1a, d1, a1 conform

EN 50575.

Cablu de releu (versiunea R24):

Tip LiYY 3x0.34 mm?.

1, 2 sau 5 m. Cu inele metalice la capat.
Cablu fara halogen, clasa de protectie la
incendiu B2 - s1a, d1, a1 conform

EN 50575.

Cursa:

16,2 mm

Detectare automata a cursei vanei
(cursei).

Nivel de zgomot:

Culoare:

Max. 30 dBA Alb RAL 9016, gri RAL 7047.
Greutate: Marcaj:

BACnet/Modbus: 0.25 kg Eticheta: IMI TA, CE, denumire produs,
BACnet/Modbus R24: cod articol si specificatii tehnice.

0.29 kg, 1 m cablu de releu
0.33 kg, 2 m cablu de releu
0.47 kg, 5 m cablu de releu

Racordarea la vana:
Piulita de retinere M30x1,5.

Material:
Capac: PC/ABS GF8
Carcasa: PA GF40.

Piulita de fixare: alama nichelata.

Certificare CE:

LV-D. 2014/35/EU: EN 60730-1, -2-14.
EMC-D. 2014/30/EU: EN 60730-1, -2-14.
RoHS-D. 2011/65/EU: EN 63000.

Standardul produsului:
EN 60730.
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Functionare

Reglare

Servomotorul poate fi reglat prin intermediul aplicatiei HyTune
(iOS versiunea 8 sau o versiune ulterioara, sau iPhone 4S sau
0 versiune ulterioara, Android versiunea 4.3 sau o versiune
ulterioard) + dispozitivul TA-Dongle, cu sau fara alimentarea
servomotorului.

Configurarea poate fi stocata in TA-Dongle pentru configurarea
similara a unuia sau mai multor servomotoare. Conectati
TA-Dongle la servomotor si apasati butonul pentru configurare.
HyTune poate fi descarcata din App Store sau din Google Play.

Actionarea manuala
Folosind dispozitivul TA-Dongle. Nu este necesara alimentarea
electrica.

Calibrare/cursei
Conform configurarii selectate din tabel.

Tip calibrare La pornire Dupa actionarea
manuala
Ambele capete de cursa J° J
(completd)
Un capat de cursa (rapida) J N
Niciun capét de cursa J
*) Implicit
Observatie: Calibrarea poate fi repetata automat lunar sau
saptamanal.

Configurare implicita: Oprita.

Configurarea limitarii cursei

Se poate limita cursa maxima a servomotorului la o valoare mai
mica sau egala decat cursa detectata.

Pentru unele vane TA/HEIMEIER poate fi selectata valoarea

Kvma/qmax'
Configurarea implicita: Cursa nu este limitata (100%).

Configurarea pozitiei minime

Servomotorul poate fi reglat astfel incat sa nu coboare sub o
cursa minima stabilita (cu exceptia calibrarii).

Pentru unele vane TA/HEIMEIER se poate alege si debitul minim
(qmin)'

Configurare implicita: fara configurarea pozitiei minime (0%)

Protectie impotriva blocarii vanei

Servomotorul va realiza un sfert din cursa totala si va reveni
la valoarea initiala daca nu primeste nicio comanda timp de o
saptamana sau o luna.

Configurare implicita: Oprita.

Detectarea colmatarii vanei

Daca actionarea se opreste inainte de atingerea valorii dorite,
servomotorul se retrage pentru a efectua o noua incercare.
Dupa trei incercari nereusite servomotorul va trece in pozitia de
siguranta configurata.

Configurare implicita: Pornita.

Pozitia de siguranta in cazul aparitiei unei erori

Pozitie ,extins complet” sau ,retras complet” cand survin
urmatoarele erori: alimentare slaba, semnal intrare intrerupt,
vana colmatata sau eroare de detectare a cursei.
Configurare implicita: Pozitie complet extins.

Diagnosticare/jurnal inregistrare erori

Ultimele 10 erori (alimentare slaba, semnal intrare intrerupt, vana
colmatata sau eroare de detectare a cursei) sunt inregistrate
cronologic si pot fi citite utilizand aplicatia HyTune + dispozitivul
TA-Dongle. Erorile inregistrate in jurnal vor fi eliminate daca se
deconecteaza alimentarea electrica.

intarziere de pornire

Servomotorului i se poate selecta o intarziere de pornire dupa o
intrerupere a alimentarii electrice (de la O la 1275 sec). Aceasta
functie este folositoare in cazul utilizarii unui regulator electronic
ce necesita un timp mare de repornire.

Configurare implicita: O secunde

Intrare digitala

Daca intrarea digitala este deschisa, servomotorul va trece

la o cursa configurata, se va schimba intre doua limitari de
cursa stabilite sau se va duce la cursa maxima indiferent de
limitarile impuse pentru spalarea vanei. Consultati si "Detectarea
comutarii sistemului”,

Configurare implicita: Oprita

Detectarea comutarii sistemului

Comutarea intre doua configurari de limitare a cursei prin
comutarea intrarii digitale, folosind semnalul de comanda
proportional - sistem dual sau comutare folosind BACnet sau
Modbus.

Versiunea BACnet/Modbus si BACnet/Modbus R24:
BACnet MS/TP (BACnet versiune pretecol 14).

Modbus RTU.

Pentru informatii detaliate, folositi documentatia de implementare
a protocoalelor TA-Slider 160/500 BACnet MS/TP si

Modbus RTU.



Indicator LED

Indicator LED

Stare

Rosu (incalzire) / Albastru (racire)

T

Complet retras (axul servomotorului)

Pulsatie lunga - Pulsatie scurta

K

'y

Complet extins (axul servomotorului)

Pulsatie scurta - Pulsatie lunga

\Y\

T

Pozitie intermediara

Pulsatii lungi

S

in miscare

Pulsatii scurte

Efary

Calibrare

2 pulsatii scurte

:D/—/ w Actionare manuala sau fara alimentare electrica Oprit
Descriere eroare Violet
~N /= @ - - = | Alimentarea electrica incorecta, curent slab 1 pulsatie
+
—@W—%i - - Semnal intrare intrerupt (2-10 V) 2 pulsatii
@ E @ mome oo Vana colmatata sau corp strain in vana 3 pulsatii
E @ E @ mmemes e e | Frogre detectare cursa 4 pulsatii

Daca se detecteaza o eroare se afiseaza pulsatii violet, deoarece luminile de stare rosii sau albastre se aprind alternativ.
Pentru informatii mai detaliate, consultati aplicatia HyTune + TA-Dongle.

Indicator LED Bus

Culoare | Stare
Rosu Schimbarea configuratiei retelei sau a configuratiilor de
pe placa
Oranj Mesaje primite
Verde Asteapta mesaje
Instalare

Nota!

I ~20 mm

X=7.7-23.9mm
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Schema de conexiuni electrice - BACnet/Modbus
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5x0.34 mm?

L24 - Brown
A (Data+) - Red
B (Data-) - Black

S - Dark green

Shielding line
24 VAC/VDC

A (Datat)
B (Data-)
M 0 VAC/VDC

—
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6x0.34 mm?

/)

5x0.34 mm?
5x0.34 mm?

L24 - Brown
M - White
l l Yy - Green

{ { B - Yellow
\ l T1 - White/red

24 vac/vDC |
0 VAC/VDC

[
|

:'”‘: 0(2)..10 VDC Dl

u ;tl:oo}; Pt 1000

Terminal Descriere

S Ecranare, ecranarea trebuie conectata doar intr-o singura parte la un terminal special conectat la impamantare.

L24 Alimentare cu tensiune electrica 24 V c.a./V c.c.

M Neutru pentru alimentarea cu tensiune electrica 24 V c.a./V c.c. si semnale.

A (Data+) Data+ (RS 485)

B (Data-) Data- (RS 485)

Y, Semnal de intrare pentru control proportional 0(2)-10 V c.c., 47 kQ

B Conexiune pentru contact liber de potential (ex: detectare fereastra deschisa), max. 100 Q, max. 10 m de cablu sau cablu ecranat

T1 Conector pentru senzorul de temperatura Pt1000, a se conecta T1 si M, lungimea cablului senzorului nu trebuiesa fie mai mare
de 10 m.

T2 Conector pentru al doilea senzor de temperatura Pt1000, a se conecta T2 si M, lungimea cablului senzorului nu trebuiesa fie mai
mare de 10 m.

24V c.a./c.c., functioneaza numai cu transformator de siguranta, conform EN 61558-2-6.



Schema de conexiuni electrice - BACnet/Modbus R24

T
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|21 shielding line
1] 24 VAC/VDC
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Y,
| v 3x0.34 mm? B (Data-)

0 VAC/VDC

=
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6x0.34 mm?
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3 HE E ] 5 1
S NHEREREE I K
HEEEHEE g|| Sl
24VAC/NDC | : : 1
0 VAC/VDC
7 0(2)..10 VDC T
- ’u | — Pt 1000
Pt 1000
Terminal Descriere
S Ecranare, ecranarea trebuie conectata doar intr-o singura parte la un terminal special conectat la impamantare.
L24 Alimentare cu tensiune electrica 24 V c.a./V c.c.
M Neutru pentru alimentarea cu tensiune electrica 24 V c.a./V c.c. si semnale.
A (Data+) Data+ (RS 485)
B (Data-) Data- (RS 485)
Y, Semnal de intrare pentru control proportional 0(2)-10 V c.c., 47 kQ
B Conexiune pentru contact liber de potential (ex: detectare fereastra deschisa), max. 100 Q, max. 10 m de cablu sau cablu ecranat
T1 Conector pentru senzorul de temperatura Pt1000, a se conecta T1 si M, lungimea cablului senzorului nu trebuiesa fie mai mare
de 10 m.
T2 Conector pentru al doilea senzor de temperatura Pt1000, a se conecta T2 si M, lungimea cablului senzorului nu trebuiesa fie mai
mare de 10 m.
COM Contacte comune relee, max. 2A @ 30 V c.a./V c.c. la sarcina rezistiva
NC Contact normal inchise pentru relee
NO Contact normal deschise pentru relee

24V c.a./c.c., functioneaza numai cu transformator de siguranta, conform EN 61558-2-6.
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Configurarea retelei de comunicatie

Numarul maxim* de echipamente TA-Slider intr-o retea de
comunicatie, Tnainte de a fi nevoie de o suplimentare cu energie
(cablu C).

Utilizarea tensiunii 24 V c.c. creste numarul maxim de dispozitive
(nu este posibil pentru optiunea TA-Slider CO deoarece
TA-M106 necesita 24 V c.a.)

24V c.c. 24V c.a.
TA-Slider 160 BACnet/Modbus 17 14
TA-Slider 160 BACnet/Modbus CO n.a. 8
TA-Slider 500 BACnet/Modbus 14 10
TA-Slider 500 BACnet/Modbus R24 14 10

*) Presupunand strict 24 V la primul cablu de alimentare al retelei
de comunicatie (alimentarea electricd). Pentru alte tensiuni de

A: Pentru conectarea primului TA-Slider 160/500 BACnet sau alimentare, va rugam sa contactati IMI Hydronic Engineering.

Modbus la reteaua de comunicatie Bus.

B: Pentru conectarea a doua motoare succesive din retea.
C: Pentru a permite modul de comanda hibrid sau pentru

alimentare electrica suplimentara in cazul retelelor de mari
dimensiuni.

Articole - TA-Slider 500 BACnet/Modbus

8 ﬁz“ T“*”T TA-Slider 500 BACnet/Modbus
‘_,__ Semnal intrare: Prin Bus sau 0(2)-10 VDC

‘ Z Cu intrare digitala si 2 intrari analogica pentru senzor de temperatura Pt1000

107 | | G

H ] Bus Cod articol
BACnet 322225-13011

Modbus 322225-12011

[
M30x1.5

Articole - TA-Slider 500 BACnet/Modbus R24

T‘“ﬁ* TA-Slider 500 BACnet/Modbus R24
Semnal intrare: Prin Bus sau 0(2)-10 VDC

Z Cu intrare digitala, 2 intrari analogice pentru senzori de temperatura Pt1000 si releu 24V

v Lungime cablu de releu [m] Bus Cod articol
Cablu de releu fara halogen
1 BACnet 322225-13314
2 BACnet 322225-13315
5 BACnet 322225-13316
1 Modbus 322225-12314
2 Modbus 322225-12315
5 Modbus 322225-12316




Echipamente suplimentare

Cabluri de conectare la reteaua de comunicatie

7 A: Pentru conectarea primului TA-Slider
160/500 BACnet sau Modbus la reteaua

de comunicatie Bus.

Lungimea cablului [m]

Cod articol

Cablu fara halogen

Pentru comunicare prin Bluetooth cu
aplicatia HyTune, transferul configurarilor si

actionare manuala.

TipA
B: Pentru conectarea a doua motoare 15 322042-80012
_ succesive din retga. } 5 322042-80013
) C Eentru a permltg modul de comapda 10 302042-80014

f=——) hibrid sau pentru alimentare electrica Tip B
ngllmgntgra in cazul retelelor de mari 15 300042-80015
IMensin!. 5 322042-80016
10 322042-80017

TipC
1,5 322042-80018
5 322042-80019
10 322042-80020

TA-Dongle

Cod articol

322228-00001
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Produsele, textele, fotografiile, graficele si diagramele din acest document pot fi supuse modificarii de

. catre IMI Hydronic Engineering fara o notificare prealabila sau fara explicarea motivelor. Pentru informatii
' M l Hydronlc actualizate despre produsele si specificatiile noastre, va rugam vizitati www.imi-hydronic.ro.
Engineering TA-Slider 500 BACnet/Modbus RO ed.9 07.2024



